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Назначение данного документа 
 

В данном документе приведены настройки ПЧ ATV600 для регулирования давления в 
системе повышения давления. В качестве датчика обратной связи используется 
датчик давления с токовым выходом 4..20 мА. 
 
 

 

Документация по программированию ПЧ ATV600 
 
Документация доступна на официальном сайте www.schneider-electric.com, а также на 
сайте www.schneider-electric.ru. 
 
Актуальные на июль 2015 года версии документации доступны по ссылке:  
 
https://schneider-electric.box.com/s/q7utff3pkjqbdwy6hhncv15aqsa728l8 
 

  

http://www.schneider-electric.com/
http://www.schneider-electric.ru/
https://schneider-electric.box.com/s/q7utff3pkjqbdwy6hhncv15aqsa728l8
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Настройка системы единиц 
На данном этапе нужно выбрать единицу измерения давления. 

Выберите меню 5.3: 

 
 
 

Войдите в меню и задайте единицу измерения давления: 
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Двигатель: данные, закон управления, 

Токоограничение 
 

Параметр токоограничения Drt оставьте на заводском значении: 

 

 

Закон управления двигателем 
Сделайте это ДО ввода параметров двигателя! Для насосного применения выберите закон 
управления U/f квадратичный. 
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Ввод данных двигателя 
 
Введите все данные с шильдика двигателя. Не перепутайте данные для подключения 
обмоток статора звездой и треугольником. Выберите данные двигателя для 
номинального напряжения сети.  
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Автоподстройка 
 

Проведите автоподстройку: 

 

 
  



8 
 

Тепловая защита двигателя 
 

Выберите пункт: Контроль двигателя. 

 

 
 
Введите значение номинального тока с шильдика в параметр Тепловой ток двигателя. 
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Конфигурация обратной связи 
 
 
Возможно подключить датчик обратной связи к одному из аналоговых входов. Каждый 
аналоговый вход конфигурируется программно. 
Допустим, что датчик давления (выход 4..20 мА) подключен к аналоговому входу AI1. 
 
Выберите меню 5.4: 
 

 
 
Датчик давления установлен на выходном трубопроводе. Выберите пункт меню 
Назн.давл.на вых.: 
 
 

 
 
 
И выберите тот вход, к которому подключен датчик давления: 
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Далее выберите пункт Конфигурация датчика AI1: 
 

 
 
 
Для токового выхода измените параметр тип AI1: 
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Выберите значение Ток. 
 

 
 
 
Параметры Мин.процесс AI1 и AI1 Макс.процесс определяются диапазоном измерения 
датчика давления. 
Учтите, что выбранная единица измерения не масштабирует значения этих параметров. 
Для выбранной единицы 0,1 бар указанные значения соответствуют 0 бар и 100.0 бар 
соответственно.  
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ПИД-регулятор 
 
Выберите: 
 

 
 
 
Выберите пункт ПИД-регулятор: 
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Выберите тип управления – ДАВЛЕНИЕ. 
ОС ПИД-регулятора назначьте на AI1. 

 
ОС ПИД-регулятора назначьте на AI1. 
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Перейдите во вкладку Задание. 
 
 
 
 

 
 
 
Назначьте параметр Внутр.задание ПИД на значение Да. 
Параметры Мин.процесс ПИД и Макс.процесс ПИД определяют диапазон изменения 
внутреннего задания. 
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Вкладка Настройки содержит параметры коэффициентов регулятора, инверсии: 
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Реакция ПЧ на неисправности 
 
Задайте реакцию ПЧ на обрыв токовой петли датчика обратной связи. 
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Настройка канала управления (СТАРТ/СТОП) 
 

Войдите в меню Управление и задание. 

 

 

 

Параметр Режим управления установите на раздельный: CHCF = SEP. 

Параметр Cd1 установите на Ter: 
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Параметр tcc установите в соответствие с требуемым типом управления: 

 

 

Для авторестарта установите: 

Tcc = 2C 

Tct = LEL 

Кнопка управления с фиксацией должна быть подключена к DI1 и 24V. 

Перключатель режима работы логики должен быть установлен в SRC: 
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